Robotika laboratórium kutatási és fejlesztési szolgáltatásai
A Szegedi Tudományegyetem Mérnöki Karának Robotika laboratóriuma a korszerű ipari és kollaboratív, illetve a mobil robot technológia eszközeivel felszerelt laboratórium. Célja, hogy a hallgatók és ipari partnerek számára gyakorlati és elméleti tudást biztosítson a robotikai rendszerek programozása, automatizálása és ipari integrációja területén. A laboratóriumban található eszközök lehetőséget nyújtanak mind oktatási célú gyakorlati kísérletekre, mind pedig kutatási-fejlesztési projektek megvalósítására.
Főbb tevékenységek:
• Ipari és kollaboratív robotok programozása
• Robotok felhasználása anyagmozgatási, szerelési és pick & place feladatokra
• Szenzorintegráció és gépi látás alapú robotvezérlés
• Mobil robotok autonóm navigációjának és vezérlésének vizsgálata
• Oktatási és ipari partnerek számára gyakorlati képzések és demonstrációk
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Előfordulhat, hogy az AI által létrehozott tartalom helytelen.]FANUC ER-4iA robotkar - oktatási cella
Jellemző paraméterek:
Az ER-4iA egy 6 tengelyes robotkar, 4 kg hasznos teherbírással és 550 mm-es munkatérrel. A cella beépített kamerával (SC130EF2 B/W), moduláris munkafelülettel és mobilis, padlóra rögzíthető kerettel rendelkezik. 
Alkalmazási terület: 
Robotprogramozás elsajátítására, alapoktól a haladó szintig. Gépi látás integráció a beépített kamera felhasználásával. Ipari szintű feladatok megvalósítása labor körülmények között.
Link az oktatócellához
Működtetésért felelős személy:
Pesti Richárd
pestir@mk.u-szeged.hu

[image: ]Universal Robots UR-5 kollaboratív robotkar
Jellemző paraméterek:
Az UR5 egy 6 tengelyes kollaboratív robotkar, 5 kg teherbírással és 850 mm munkatérrel. Az UR5 kollaboratív robot révén a beépített biztonsági funkciói lehetővé teszik az emberekkel való közvetlen együttműködést védőkerítés nélkül. A munkatere a 4 méteres lineáris pályára szerelve jelentősen meg lett növelve.
Alkalmazási terület:
Kollaboratív ipari alkalmazások bemutatása és ismeretek elsajátítása, továbbá ember-robot együttműködés vizsgálata.
Működtetésért felelős személy:
Pesti Richárd
pestir@mk.u-szeged.hu


ABB IRB 140 robotkar
[bookmark: _GoBack][image: ]Jellemző paraméterek:
Az ABB IRB 140 egy 6 tengelyes ipari robot, amely 6 kg teherbírással és 800 mm-es munkatérrel rendelkezik. A robot ±0,03 mm ismétlési pontosságot biztosít, és akár 450°/s sebességre is képes, így nagy precizitást és gyorsaságot nyújt.
Alkalmazási terület:
Ipari robotprogramozás elsajátítására. Szimulált munkakörnyezet implementálása a valós robot és az ABB szimulációs felület segítségével.
Működtetésért felelős személy:
Pesti Richárd
pestir@mk.u-szeged.hu


FANUC SR-3iA SCARA robot – pick & place munkaállomás
[image: ]Jellemző paraméterek:
Az SR-3𝑖A 3 kg hasznos teherbírásával és 400 mm-es vízszintes és 200 mm-es függőleges kinyúlásával kiváló robotkar pick & place feladatoknál. 360°-os munkaterülettel, nagy sebességgel és precizitással rendelkezik. Nagy sebességű szerelési, válogatási és csomagolási feladatokhoz. A munkaállomás szállítószalagokkal van felszerelve, mely lehetővé teszi az ipari jellegű válogatási feladat bemutatását labor körülmények között.
Alkalmazási terület:
Modern automatizált pick & place rendszerek működésének bemutatása. Alap szortírozási feladatok szemléltetése SCARA típusú robotkar alkalmazásával. PLC, robotkar és egyéb automatizált komponensek közötti kommunikáció ismeretének elsajátítása.
Link az oktatócellához
Működtetésért felelős személy:
Pesti Richárd
pestir@mk.u-szeged.hu

LEGO Mindstorms EV3 készletek (16 alap + 4 bővítő)
Jellemző paraméterek:
LEGO Mindstorms EV3 egy oktatási és fejlesztési célokra tervezett moduláris rendszer, amely főként programozás és mobil robotépítés oktatására használható. Az EV3-as vezérlő blokk alapú, Python vagy akár C programozási nyelveken is programozható.
Alkalmazási terület:
A 16 db LEGO Mindstorms EV3 alapkészlet lehetővé teszi az alapvető robotikai projektek megvalósítását, míg a 4 db bővítőkészlet további szenzorokkal, motorokkal és szerkezeti elemekkel bővíti a lehetőségeket.


Működtetésért felelős személy:
Kovács Imre
kovacs.imre@mk.u-szeged.hu
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Előfordulhat, hogy az AI által létrehozott tartalom helytelen.]

Ubiquity Robotics Magni mobil robotok (4 db)
Jellemző paraméterek:
Az Ubiquity Robotics Magni egy nagy teherbírású mobil robotplatform, amelyet különféle alkalmazásokhoz terveztek, beleértve az autonóm navigációt és a szállítást. A robot platformja moduláris felépítésű, Raspberry Pi 4 alapú, mely Robot Operációs Rendszert (ROS) futtat a vezérlés végrehajtásához.
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Előfordulhat, hogy az AI által létrehozott tartalom helytelen.]
Alkalmazási terület:
Autonóm mobil robotikai feladatok megvalósítása (logisztikai és szállítás). Különféle kutatási területek feltárása (mobil robotok lokalizációja és multi mobil robot rendszerek).
Működtetésért felelős személy:
Kovács Imre
kovacs.imre@mk.u-szeged.hu
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